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Nowe systemy na lokomotywie  

Ukğad sterowania 
Ásterownik gğ·wny ï Selectron 
Ásystem wzbudzenia generator·w SWG-01 
Á 2 zasilacze trakcyjne ZT900 
Á falowniki FN25+5/540VDC  
Ásterownik poŜlizgu STG-2B_SM42 
Á Sterownik jazdy wielokrotnej WTB EKE 
Á zabezpieczenia ziemnozwarciowe KCM161E2 
 
Ukğad hamulcowy 
Á tablica hamulcowa BRT823-001 
ÁSprňŨarka SL20-5 
Á hamulec postojowy KN-9CHS-01 
Á manipulatory hamulca zespolonego i awaryjnego 
 



Sterownik gğ·wny lokomotywy 

Na lokomotywie znajdujŃ siň nastňpujŃce moduğy: 
Á PSM 831-TM 
Á CPU 831-TG 
Á AIT 731-TG/12B 
Á DIT 732-TW 
Á DDT 732-TG/05A (3 szt.) 



System wzbudzenia generator·w SWG-01  

ÁWzbudzanie prŃdnicy gğ·wnej 
ÁWzbudzanie prŃdnicy pomocniczej 
ÁProstowanie napiňcia prŃdnicy pomocniczej i zasilanie nim falownika sieci pomocniczej  
 
 



System wzbudzenia generator·w SWG-01  

Parametr  WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania 3x400VAC +20%, -20% 

Napiňcie pomocnicze  24VDC  +25% -30%  

Zakres prŃdu wyjŜciowego wzbudzenia 
gğ·wnego  

0 ï 60A  

Zakres napiňcia wyjŜciowego wzbudzenia 
gğ·wnego  

0 ï 100V  

Zakres prŃdu wyjŜciowego wzbudzenia 
pomocniczego  

0 -10A  

Napiňcie wyjŜciowe zasilania falownik·w i 
obwodu wzbudzenia  
gğ·wnego  

540 VDC +25%, -25%  

Komunikacja z systemem nadrzňdnym  CAN  

Zakres temperatury pracy  +50ÜC/-25ÜC  

Chğodzenie  Wymuszone 500mį/h  

Masa  Ok. 70kg  

Wymiary (dğugoŜĺ, wysokoŜĺ, szerokoŜĺ)  600 x 586x 261  



Zasilacz trakcyjny ZT900  

ÁProstowanie napiňcia przemiennego wytworzonego przez prŃdnicň gğ·wnŃ 
ÁZasilanie napiňciem wyprostowanym silniki trakcyjne 
Á Jeden zasilacz zasila dwa silniki 
ÁPomiar napiňcia i prŃdu wyprostowanego 



Zasilacz trakcyjny ZT900  



Zasilacz trakcyjny ZT900  

Parametr  WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania  3x0÷600VAC, 20÷60Hz  

Napiňcie wyjŜciowe 0÷900VDC  

Napiňcie pomocnicze  24VDC  +25% -30% 

SprawnoŜĺ 99,7%  

Zakres temperatury pracy  +50ÜC/-25ÜC  

Masa  59kg 

Wymiary (dğugoŜĺ x wysokoŜĺ x szerokoŜĺ)  1480 x 461,5x 1200 



Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC  

Falowniki napiňcia FN25+5/540VDC sğuŨŃ do 
Ázasilania sprňŨarki lokomotywy 
Ázasilania wentylator·w  silnik·w  trakcyjnych 



Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC  

Zasilanie falownik·w 

 Znamionowe napiňcie zasilania  540VDC  

 Tolerancja napiňcia zasilania falownika  400÷750VDC  

Zasilanie elektroniki  

Znamionowa wartoŜĺ napiňcia  
zasilania  

24VDC  

 Tolerancja napiňcia zasilania  16÷28VDC  

Pob·r prŃdu zasilajŃcego elektronikň Ò7A (7A dla wentylatora 
wysterowanego z 
maksymalnŃ prňdkoŜciŃ) 

Wymiary  

Wymiary zewnňtrzne (wys. x szer. X  
gğňb.)  

330 x 596 x 942mm 

Masa 78,3 kg 



Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC  

Falownik sprňŨarki 

Znamionowa wartoŜĺ napiňcia wyjŜciowego 
falownika 

3x400VAC 

Znamionowa moc falownika 25kVA  

CzňstotliwoŜĺ znamionowa falownika 50Hz 

Zakres czňstotliwoŜci wyjŜciowej  
falownika 

5÷67Hz  

Zabezpieczenie zwarciowe falownika 155A 

Falownik chğodzenia silnik·w trakcyjnych 

Znamionowa wartoŜĺ napiňcia wyjŜciowego 
falownika 

3x400VAC 

Znamionowa moc falownika 5kVA  

CzňstotliwoŜĺ znamionowa falownika 50Hz 

Zakres czňstotliwoŜci wyjŜciowej  
falownika 

5÷67Hz  

Zabezpieczenie zwarciowe falownika 32A 



Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC  



Sterownik poŜlizgu STG-2B_SM42  

Ukğad sterowania napňdem uwzglňdnia korekcjň momentu napňdowego w przypadku 
poŜlizgu k·ğ przy ruszaniu lokomotywy. 
Sterownik przeciwpoŜlizgu na podstawie sygnağ·w z czujnik·w obrot·w kontroluje 
r·Ũnice prňdkoŜci obrotowej wszystkich silnik·w trakcyjnych. 



Sterownik poŜlizgu STG-2B_SM42  

Diody  Kolor  Opis  

D1 Ũ·ğty/czerwony PrňdkoŜĺ silnika 1/PoŜlizg  

D2 Ũ·ğty/czerwony PrňdkoŜĺ silnika 2/Rezerwa  

D3 Ũ·ğty/czerwony PrňdkoŜĺ silnika 3/Rezerwa  

D4 Ũ·ğty/czerwony PrňdkoŜĺ silnika4/Rezerwa  

D5 Ũ·ğty/czerwony Rezerwa 

D6 zielony/czerwony Zasilanie/PoŜlizg 



Sterownik jazdy wielokrotnej  

WTB (Wire Train Bus) - obowiŃzujŃcy obecnie 
standard zapewniajŃcy szybkŃ i niezawodnŃ 
komunikacjň pomiňdzy pojazdami. 
 
Moduğ WTB wykonuje swoje funkcje zgodnie z  
normŃ IEC 61375-1 dla kolejowych sieci  
komunikacyjnych. 



Zabezpieczenia ziemnozwarciowe KCM161E2  

Monitoruje stan izolacji  
Áobwodu gğ·wnego 
Á obwodu pomocniczego 
 

W przypadku wykrycie niskiego stanu izolacji, sygnalizuje niski stan 
sterownikowi gğ·wnemu, kt·ry na tej podstawie wyğŃcza wzbudzenie 
odpowiedniej sieci 



Tablica hamulcowa  

Tablica realizuje przetwarzanie  sygnağ·w 
elektrycznych  o  wymaganym  hamowaniu na  
ciŜnienie w ukğadzie pneumatycznym. 
 
UrzŃdzenie jest kombinacjŃ zespoğ·w 
pneumatycznych i elektropneumatycznych. 
Poszczeg·lne zespoğy sŃ zamontowane na jednej 
wsp·lnej pğycie. 



SprňŨarka 

Á typ: Knorr-Bremse SL20-5-115 

ÁwydajnoŜĺ: 2000 l/min 

Ámasa: 230 kg 

Á wymiary1229x770x558 mm 

ÁPrňdkoŜĺ obrotowa: 2925 obr/min  

 Silnik elektryczny sprňŨarki: 

Ánapiňcie zasilania: 3x400 V 

Ámoc silnika: 17,5 kW 

Sterowanie:  

ÁZağŃczenie sprňŨarki: 7,5 bar 

ÁWyğŃczenie sprňŨarki: 9 bar 



Manipulator hamulca zespolonego  

Manipulator hamulca zespolonego 
zainstalowany jest na obydwu stanowiskach 
(pulpitach) maszynisty; maszynista 
wykorzystuje go do generowania sygnağ·w 
elektrycznych, kt·re sŃ wysyğane do 
elektronicznego sterownika hamulc·w.  
 
W sterowniku sygnağy te przeksztağcane sŃ na 
polecenia wysyğane do moduğu sterowania 
ciŜnieniem w przewodzie gğ·wnym. 
Manipulator hamulca zespolonego wyposaŨony 
jest w dŦwigniň obracajŃcŃ siň w pğaszczyŦnie 
pionowej.  
UrzŃdzenie realizuje sterowanie zaleŨne od 
pozycji dŦwigni.  


