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Lokomotywa 6Dg/B

Nowe systemy wprowadzone na lokomotywie

Obsguga | okomotywy

Przemysgaw Biagoggowi cz
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Nowe systemy na lokomotywie

c

kgad sterowani a
A'ster owni k Setedronwn y
system wzbudzeni a-Ogenerator - -w SWG
2 zasilacze trakcyjne ZT900
falowniki FN25+5/540VDC
sterowni k p2BSM42zgu STG
Sterownik jazdy wielokrotne] WTB EKE
zabezpieczenia ziemnozwarciowe KCM161E2
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Ukgad hamul cowy

A tablica hamulcowa BRT823001

A Spr n USL206 a

A hamulec postojowy KN-9CHSO01

A manipulatory hamulca zespolonego i awaryjnego
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A PSM 831TM
A CPU 831TG
A AIT 731-TG/12B
A DIT 732-TW
A DDT 732-TG/05A (3 szt.)
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System wzbudzeni a ge®@ler ator - w S

Zbudzani e

A W prNdnicy g§-wnej
AWzbudzanie prNdnicy pomocnicze,j
AProstowanie napifncia prNdnicy pomocni cze
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System wzbudzeni a ge®@ler ator - w S

Parametr Wart oSi

Napi ncie zasilani a 3x400VAC +20%, -20%

Napi ncie pomocni cze 24VDC +25% -30%

Zakres prNdu wyj Sci o@eeas wzbudzeni a
gg- wnego

Zakres napificia wyjSO@iwoMgo wzbudzeni a
gg- wnego

Zakres prNdu wyj Sci o@el@o wzbudzeni a
pomocniczego

Napifncie wyjSciowe z 840NVDCata5%a-25al owni k- w i
obwodu wzbudzenia
gg- - wnhego

Komuni kacja z system€AN nadrzndnym

Zakres temperatury pracy +500UxX5UC
Chgodzeni e Wy muszone 500mj/h/jﬁ\‘~~£\\\_
B e S —
Masa Ok. 70kg R iﬁ: v
A o NS S
Wy mi ary (dgugoSl, wy®@k56xI261 s z er ok oS BRe:
e Dy I
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Zasilacz trakcyjny ZT900

AProstowanie napifincia przemiennego Wyt wor
AZasilanie napifnfnciem wyprostowanym silnik
A Jeden zasilacz zasila dwa silniki

APomiar napifncia i pr Ndu wyprostowanego




neWag

Zasilacz trakcyjny ZT900
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Zasilacz trakcyjny ZT900

Parametr Wart oSi
Napincie zasilani a 3x0+600VAC, 206-60Hz
Napincie wyjSciowe 0+900VDC
Napincie pomocni cze 24VDC +25% -30%

SprawnoSi 99,7%
Zakres temperatury pracy +500UxX5UC
Masa 59kg

Wy mi ary (dgugoSi x wys8moxd6l$k1200 szer okoSi)




Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC

K i

Fal owni
Aasi |l ani
Aasi |l ani

a
a

napinci a
sprnUar ki

FN25+5/540VDC
| okomot ywy

wentyl ator - w sil ni k- w
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Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC

Zasilanie falowni k- w

Znami onowe napincie z54®/DCG ani a

Tol erancja napincia z4&750Va@i a f al owni ka
Zasilanie elektroniki

Znami onowa wartoSI naMMVDCci a

zasilania

Tol erancja napincia z1®&28/Da@ni a

Pob-r prNdu zasilajNc@pghA eTAkdranw&mtyl at or a

wysterowanego z ) ’
maksymal nN pridkoSci N)

Wymiary
Wy mi ary zewnntrzne ( w338x596x942mmr . X
ggnb.)
Masa 78,3 kg
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Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC

Fal owni k sprnUOar ki

Znami onowa wartoSlI n&@0OVWACi a wyj Sci owego
falownika

Znamionowa moc falownika 25kVA
CznstotliwoSlI znami oBdHwa fal owni ka
Zakres czhnstotliwoScbh6lHgj Sci owej
falownika
Zabezpieczenie zwarciowe falownika 155A
Fal owni k chgodzenia silnik-w trakcyjnych

Znami onowa wartoS|I n&@d0OVACi a wyj Sci owego
falownika

Znamionowa moc falownika 5kVA

CznstotliwoSIi znami oBOHwa fal owni ka

Zakres czhistotliwoSch6iygj Sci owej [
falownika 2 |

Zabezpieczenie zwarciowe falownika 32A
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Falowniki trakcyjne FN25+5/540VDC
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Sterowni k poSBiSM4Qu STG

Ukgad sterowania napndem uwzglndnia kor ekc|j
poSlizgu k-§ przy ruszaniu | okomotywy.

Sterowni k przeciwpoSlizgu na podstawie sygn
r-Unice prindkoSci obrotowej wszystkich siln
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Sterowni k poS3BiSM4Qu STG

Zaslanie [

Poslizg
ImpM1/
Poslizg
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Diody Kolor Opis

D1 U-gty/ czePrwiodnkyo SI sil nika 1/ PoSlizg

D2 U- gty/ czePrwiodnkyo SI sil ni ka 2/ Rezer wa

D3 U- gty/ czePrwiodnkyo SI sil ni ka 3/ Rezer wa

D4 U- gt y/ cz ePrwiodnkyo S silnika4/Rezerwa
~ A TE

D5 U- gt y/ c z eRezerva y L ARE

D6 zielony/czerwony Zasi | ani e/ Po S|
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Sterownik jazdy wielokrotnej

WTB (Wire TrainBus)-obowi Nzuj Ncy obecni e )
standard zapewniaj Ncy szybkN i ni ezawodnN
komuni kacjn pomindzy poj azdami

Modug WTB wykonuje swoje fu.nﬁfe‘;‘z_:gf_ckn_ke .
nor mN | E-Cdlskbl&owych sieci T — e —— e
komunikacyjnych.

3 3
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Zabezpieczenia ziemnozwarciowe KCM161E2

Monitoruje stan izolacji
Aobwodu gg-wnego
A obwodu pomocniczego

W przypadku wykrycie niskiego stanu izolacji, sygnalizuje niski stan
sterowni Kowi gg:- wnemu, kt -ry na te]j podst .
odpowiedniej sieci
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Tablica hamulcowa

LTIl TopT Tablica reali zuje przetw
i s elektrycznych o wymaganym hamowaniu na
i =] 1= ci Snienie w ukgadzie pne

UrzNdzenie jest kombinac
pneumatycznych i elektropneumatycznych.
Poszczeg-Ilne zespogdy sN
wsp-I| nej pgyci e.
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SprinUar k a

A typ: Knorr-Bremse SL20-5-115
AwydajnoSli: 2000 I

A masa: 230 kg D
A wymiary1229x770x558 mm > 7~
APrndkoSi obrobrfmnwala ®|

Silnik elektryczn

Ve

Anapincie zasilania: 3x400 V
A moc silnika: 17,5 kW

Sterowanie:

AZagNczenie sprnUarki: 7,5
AWy gNczenie sprnUarki: 9 bar




Manipulator hamulca zespolonego

Manipulator hamulca zespolonego
zainstalowany jest na obydwu stanowiskach
(pulpitach) maszynisty; maszynista

hewa

wykorzystuje go do generowania sygnag- - w
el ektrycznych, kt-re sN wysygane do

el ektronicznego sterowni ka hamul c- w.

W sterowni ku sygnagy te przeksztagcane sN
pol ecenia wysygane do modugu sterowani a
ci Snieniem w przewodzie ggJ-wnym
Mani pul ator hamulca zespolonego wyposaUon:
jest w dFfwignifin obracajNcN sin w pgjgaszczy
pionowe;j.

UrzNdzenie realizuje sterowanie zaleUne of¢

pozycj i d¥Twi gni




